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v' Bu bilgi dokiimani sadece Urinin elektriksel 64ellikfonksiyonlari ve béantisi hakkinda kullaniciya yardimci
olur. Programlama ve komutlar ile ilgili daha detalilgi icin “DVP-PM Application Manual: Programnmig”
kitabini inceleyiniz.Opsiyonel ¢evre birimleri hakdta daha fazla bilgi icin ilgili bilgi dokiimaninaeya “DVP-PLC
Application Manual: Special /O Modules” kitabinakiniz.

v DVP-PM Uriinii ACIK TP bir uinite olup toz, nem, elektrikku ve titrgimin olmadgi ortamlara kurulumu
yapilmalidir. Ayrica Urtine yetkili olmayan insantarafindan midahale edilmesini engelleyecek kazuyinlemler
alinmalidir. (Orngin triiniin bulundgu panoya kilit konulmasi gibi). Aksi halde yarkullanim sonucu Uriin zarar
gorebilir.

v’ Girig/ Cikss terminallerine kesinlikle AC beslemegt@mayiniz, aksi halde driin ciddi bigimde zarar dilie Uriine
enerji vermeden 6nce biitiindiantilari kontrol ediniz. Elektromanyetik guriltigingellemek icin Griniinif®
terminalinden diizgun topraklar@lina emin olunuz. Enerijili iken tGrinin terminallezgidokunmayiniz.

©® Onséz
m Urtin Profili & Tasla @i

0,1 Haberlesme portu kapagi

® 0,2 1/O terminal kapag!
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0,3 Fonksiyon karti kapagi

[
/ ] i 0,4 Girig indikator 0,5 Cikig indikator
0,6 1/O terminal No. 0,7 1/O terminaller
® e e °.% /O moddl baglantt port kapag!
(5 AR 0,9 DIN ray klip 0,10 DIN ray (35mm)
B o o,u COM2 (RS-485) 0,12 MAN/AUTO anahtar
[d || [eleleleleleieleisisiclelelelse ] 0,13 COM1 (RS-232) 0,14 Pil soketi

S A 0,15 Pil 0,16 Fonksiyon kart portu

0,17 Fonksiyon kart montaj deligi
0,18 POWER/BAT.LOW/ERROR indikat6r

5 1 0,19 1/0 modiil baglanti portu
.@ “elelRekEkEEeeRREL o g 9 P
~Z -z 0,20 Montaj vidasi 0,21 Direk montaj deligi
6 Ozellikler
Power supply voltaji 100 ~ 240VAC (-15% ~ 10%), 50/60Hz + 5%
Sigorta kapasitesi 2A/250VAC
Guc tuketimi 60VA
DC24V akim cikisl 500mA
Power korumasi DC24V; cikis kisa-devre
Dayanma voltaji 1,500VAC (Primary-secondary); 1,500VAC (Primary-PE); 500VAC (Secondary-PE)

izolasyon Empedansi > 5MQ (tim 1/O noktalarindan topraga 500VDC)

Ses bagisikligi ESD: 8KV Air Discharge , EFT: Power Line: 2KV, Digital I/O: 1KV, Analog & Communication
I/O: 250V
Topraklama kablosu kesiti L,N power terminal kablolari kesitinden kii¢cik olmamalidir. (Birgcok
Topraklama

Unite ayni anda kullanilacadi zaman, hepsinin topraklamasinin dogru olduguna emin olun.)

Calisma: OC ~ 55 (sicaklik), 50 ~ 95% (rutubet), kirl enme derecesi 2

Sl e Saklama: -25T ~ 70C (sicaklik), 5 ~ 95% (rutubet)




L < < Uluslararasi standartlar: IEC61131-2, IEC 68-2-6 (TEST Fc/IEC61131-2 & IEC 68-2-27
Titresim/sok bagisikhgi (TEST Ea)
Agirlik (g) 478/688
m Girig Nokta Ozellikleri
Max. giri Model
Terminal Aciklama GG 2l
Karakt. Akim | Volt | 20D | 20M
STARTO, START1 Aktif etme (Enabling) girisi 10ms 6mA 24V v v
STOPO, STOP1 Pasif etme (Disabling) girisi 10ms 6mA 24V v v
LSPO/LSNO, LSP1/LSN1 Sag / sol limit girisi 10ms 6mA 24V 4 v
X1/ X2 (Z ekseni igin) Sag / sol limit girisi (COM) 10ms 6mA 24V - 4
A0+, AO-, - . .
Al+, Al- (Y ve Z eksen ZE%A';?Z;) pulse girisi +.- (differential 200kHz | 15mA | 5~24v | v | v
paylasimi) yal ging
BO+, BO-. . : .
Bl+, B1- (Y ve Z eksen Zfilzlg; pulse input +- (differential | 5051, | 15mA | 524V | v | v
paylasimi) y
PGO+, PGO- Zero point sinyal girisi +,- (differential _ v v
PG1+. PG1- sinyal girisi) 200kHz 15mA | 5~24V
X3 (Z ekseni igin) Zero point sinyal girisi (COM) 10ms 6mMA 24V - v
Farkli calisma modlarina gore 2
varyasyonu vardir:
DOGO. DOG1 1. Zero retun oldugunda DOG signal 1ms 6mA 24V 4 v
2. 1-seg. veya 2-seg. hiz enabling
sinyal girme
X0 (Z ekseni igin) DOGO, DOG1 (COM) ile ayni 10ms 6mMA 24V - v
m Dijital Giri g Noktalari
Ozellik 24VDC sinyal ortak port girisi -
0

Madde

Dusuk hiz

| Yuksek hiz (200kHz) *

Giris Baglanti Tipi

S/S ucundan to SINK veya SOURCE baglanti

Giris indikator

LED display; i1sik on = ON, 1sik off = OFF

Giris voltaji

Aksiyon seviyesi

Off#0On: 20us, On—Off: 30us

Cevap zamani/ses
bagisikhg *?

10ms 0.5us

#1: A, B, PG giris noktalar yiksek
hizli giris; diger giris noktalari
disuk-hiz giris.
#2: X0 ~ X7 giris noktalarina 10 ~
60ms dijital filtre ayarlanabilir.

m Cikis Nokta Ozellikleri

iri Model
Terminal Aciklama Sl Max. Girig
Karakt. akimi 20D | 20M
CLRO+, LRO-, : . .
Lo v v

CLR1+. CLRI- Sinyalleri temizle (Servo suricu error sayici dan) 10ms 20mA
Y2 (Z ekseni igin) Sinyalleri temizle ile ayni (COM) 10ms 30mA - v
FPO+. FPO-. iIeri/geri_géllgma modu: ileri puIsev<;|k|§| , ,
FP1+. FP1- Pulse yoni: pulse ¢ikis ucuna dogru 500kHz 40mA

A, B fazi: A-faz cikisi
FP2+, FP2- (FP2+, FP2- Z ekseni pulse ¢ikigl igin) - v
RPO+. RPO-. iIeri/geri_géllgma modu: Ge[i pulse cikigl . .
RP1+. RP1- Pulse yonu: ¢ikis ucuna dogru 500kHz 40mA

A, B faz: B-faz cikigi
RP2+, RP2- (RP2+, RP2- Z ekseni pulse ¢ikigl igin) - v




m Dijital Ciki ¢ Noktalari

Ozellik Tek ortak port transistor ¢ikis " .
Tek ortak port role ¢ikis
Madde Diisiik hiz Yiiksek hiz
Maksimum frekans 10kHz 200kHz Yk igin ON/OFF kontrol
Cikis indikator LED display; 1sik on = ON, 1s1k off = OFF
Minimum yik - 2mA/DC power supply
Calisma voltaji 5~30vDC < 250VAC, 30VDC

Izolasyon Optokuplor izolasyon Elektromanyetik izolasyon
Resistif 0.5A/1 nokta (4A/COM) 2A/1 nokta (5A/COM)
3000 120VAC Resistive
“\:[#[30VDC Inductive(t=7ms)
2000 L ,\24‘0VA;C Ind;uctive cosy=0.4)
. 1000 N ™15, 120VAC Inductive (cosy =0.4)
S 500 <
Maksi 1:, 300 -
AXSIMU | gkt 12W (24VDC) § 200
m yik S 100 /
8 I3odch.:
nductive
© 50 (t=40ms)
30
20
0.1 0203 0507 1 2
Contact current(A)
Lamba 2W(24VDC) 20WDC/100WAC
i Off=0On: 20us
Max. Cikis gecikme 0.2us 10ms
Zzamani On—Off: 30us
Asiri-akim korumasi N/A

#1: DVP20PMO0OD i¢in, YO ~ Y7 role ggtkerminalleridir. DVP20PMOOM igin, FP2+ ve PF2- ysiék hizli transistor ¢iki
terminalleridir, Y2 ve Y3 diiik hizli transistor cikiterminalleridir ve Y4~Y7 role cikterminalleridir.

©® Kurulum & Baglanti
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= DIN Rayina Baglanti

DVP-PM 35mm genislige 7.5 mm derinlige sahip DIN ray kullanilarak panoya monte
edilebilir. Uriinu DIN raya yerlestirirken cihazin ray iizerinde hareket etmesini engellemek
icin bileziklerle sagdan ve soldan sabitlenmelidir. Bu sayede kablolarin gevsemesi de
engellenmis olur. Uriiniin alt tarafinda kiigik bir sabitleyici klip bulunmaktadir. Uriinii DIN
raya sabitlemek icin, ray Gzerinde iken Klipi hafifce yukari itmeniz gerekir. Uriinii DIN
rayindan cikarmak icin yandaki sekilde gérindugu gibi klipi asagi dogru hafifce cekebilir ve

arint DIN rayindan ayirabilirsiniz.

= (Birim: mm)




e Dogrudan Montaj : Lutfen Griinin 6lculerine gére M4 vida kullaniniz.

D DV:MPU PN Isi dagilimini saglamak igin lutfen trdin gevresinde sekilde gosterildigi gibi
gerekli boslugu saglayiniz.
D
A N D>50mm
= Baglanti

Not:

1. Baglanti icin O-tip veya Y-tip terminal kullanin. Terminal 6zellikleri igin
_ yandaki sekli inceleyiniz. DVP-PM terminal vidalari 9.50kg-cm (8.25 in-lbs)
Below 6.2] @E_ oraninda sikilmali ve sadece 60/75°C bakir iletken kullaniimalidir.

\

2. Bos terminal baglamayiniz. Girig sinyal kablolari ile ¢ikis guc kablolarini

To suit M3.5

screw terminals ayni kablo blogunun iginden gegirmeyiniz.
Below 6 27 3. Vidalari sikarken ve baglanti yaparken kicik metal parcaciklari trln igine
R diisirmeyiniz. Uriiniin asiri 1Isinmasini énlemek igin, baglanti sirasinda

havalandirma deliklerinden Urtin icine metal parcalarin girmesini
engelleyen koruyucu etiketini baglantilar bittikten sonra sokiniz.

= Power Supply

DVP-PM serisi Uriinlerin beslemesi AC giristir. Uriinii calistirirken liitfen asagidaki uyarilara dikkat ediniz:

1. Giris voltaji 100 ~ 240VAC voltaj araliginda olmalidir. Power voltaji L ve N terminallerine baglanmalidir. +24V
terminaline AC110V veya AC220V baglantisi Urline zarar verir.

2. DVP-PM ve ilave I/O modillerin enerjisi ayni anda ON veya OFF yapilimalidir.

3. Uruinii topraklamak icin 1.6mm (veya daha biiyiik) kablo kullaniimasi gerekir.

4. 10ms’den daha kisa sireli enerji kesintisinde Uriiniin calismasi etkilenmez. Bununla birlikte daha uzun sureli
enerji kesintisinde ya da voltaj dismesinde Urin calismasi “Off” olur. Power normal durumuna geri
geldiginde, Griin normal ¢alismasina geri dénecek. (Programlama sirasinda kalici rdle ve registerlerin
kullanimina dikkat ediniz.)

5. Uriiniin +24V c¢ikisini 0.5Adir. Bu terminallere kesinlikle harici giic kaynagi baglamayiniz. Her bir girig
terminalini aktif etmek icin 6 ~ 7mA gereklidir. Buna bagh olarak 16 adet giris icin yaklasik olarak 100mA
gereklidir. Onun i¢in +24V terminalinden sadece 400mA’ e kadar harici yukler beslenebilir.

m Guvenlik Ba glantisi

DVP-PM kontrol sisteminde, bircok Unite ayni anda kontrol edilebilir ve her bir Unitenin calismasi digerlerinin
calismasini da etkiler. Ornegin sistemdeki tinitelerden bir tanesinin bozulmasi tiim kontrol sisteminin
bozulmasina ve tehlikeye sebep olabilir. Onun icin power giris terminallerine asagidaki sekilde gosterildigi gibi
koruma devresi baglanmasini tavsiye edilir.

D
|
@L 1! N© @ AC power supply: 100 ~ 240VAC, 50/60Hz
AC 2A
AN @ Breaker
T~ 3 Acil Stop: Bu buton acil durumda sistem
® = beslemesinin kesilmesi i¢in kullanilir
® o
@ Power indikator
D [[+24v]245] ® AC power supply yik
1 ® Power supply devre koruma sigortasi (2A)
B0 @ DVP-PM (MPU-Ana islemci birimi)
WU GGy (D) DC power supply ¢ikisi: 24VDC, 500mA




® Girig Nokta Ba glantisi

2 tip DC giris vardir, SINK ve SOURCE. (Asagidaki drnegi inceleyiniz. Detayll nokta konfigurasyonu icin, litfen
her modelin aciklamalarina bakiniz.)

Giris noktas| esdeger devresi
SOURCE mod

SINK mod

+5V

Y

m Differential Giri ¢ Baglantisi

DVP-PM serisi AO ~ Al ve BO ~ B1 terminallerinin hepsi DC5V ~ 24V yiksek-hizl giris devresi ve digerleri

DC24YV giristir. Yuksek hizli giris devrelerinin calisma frekansi 200kHz'e kadar olabilir ve (double-wire) LINE
DRIVER c¢ikis devrelerine baglanti igindir.

® Yiuksek hiz baglanti, ytksek-gurulti ortami

Encoder output DVP-PM high-speed input
A0H—W T3
3y KT:
AO- k-
Twisted pair
cable

‘ BO+ :;lg:
BO- p

Dusuk-gurdlta ve dusuk-frekans (50kHz alti) ortaminda, DC5~24V SINK/SOURCE tek port giriste kullanilabilir.

DVP-PM DC5V ~ 24V baglantisi
rerys PNP
w—| PGO+ SENSOR

NYy 2 SINK ‘W‘;%IO_-F‘ P—['] __+

2 + 4}" ) ":: SOURCE =5-~24V

= PGO - —=5~24V AT S

B I T PGO-

. NPN =
; SENSOR 'Hl] ! v
v i
® Cikis Nokta Ba glantisi
® Role (R) kontak devre baglantisi
%
@ /4 c2 ivz | c3 iY3 %C4~c7 iY4 ivs Y6 [ Y Z PLC Relay
] __output ,  ACload
@ ) @ MGz [omc1 ) —¢
o of] ® o | Ly
== @ @ [] @ | ) I _I R C
l | ® @ & | T T
R:100~120Q C:0.1~0.24uF [Figure A]




PLC Relay output o = power w"; Larger power and frequent on/off
Y

i TSR ||‘ﬂ|l
1®--Y :4 LVDC LY = VDC
I +

LF - - D T+ D ZD

— K o1 ———C0
. D: 1N4001 diode or equivalent component -
D: 1N4001 diode or equivalent component ~ [FigureB] ZD: 9V Zener, 5W [Figure C]

® DC power supply @ Acil stop: Harici anahtar kullanir
® Sigorta: Cikis devresini korumak igin paylasim terminali ¢ikis kontaklarinda 5 ~ 10A sigorta kullanir.

Gegici voltaj tutma: Kontak émrind uzatmak igin.
@ 1. Diyot ile DC yuk tutma: Duglik power oldugunda kullanilir (Sekil B)

2. Diyot + Zener ile DC yiik tutma: Yiksek power oldugunda ve sik On/Off durumunda kullanilir (Sekil C)
® Akkor lamba (resistif yiik) ® AC power supply
@ Manual harici ¢ikig: Ornegin, Y4 ve Y5 motorun ileri ve geri caligmasini kontrol ediyor, harici olarak miihir devresi,

dahili PLC programi ile emniyeti saglar ve beklenmeyen hatalarin olugsmasini énler.

®

Neon indikator @ Dalga emici: AC yukteki gurtltilya dugtrmek icin (Sekil A)

¢ Transistor (T) kontak devre baglantisi

DVP-**x*ak%, 9

CO|YO|C1]Y1]C3[Y4]|Y5]Y6]Y7

1

|
@ E @ {‘?@a] MC2 Mc1[
r—&c —ON\O
|5 TRANSIISTOR OUTPUT | @ @ _

PLC Transistor output

[

—
1
| M-

1|

Trigger circuit

PLC Transistor output

UP
UP Larger power and
Smaller power frequent on/off
a v — + . v > — ° __+
J_ = vDC J_ T vbe
4 —— 7 SERYIAN
T D T ZD D
" Izp - Izp
. ; ; S @ D: 1N4001 diode or equivalent component :
D: 1N4001 diode or equivalent component  [Fig | ZD: 9V Zener, 5W [ Figure E ]
@ DC power supply @ Acil stop (® Devre koruma sigortasi

@ Transistor modelin ¢ikisi “open collector”. Eger YO/Y1 pulse c¢ikis ayarlandiysa, normal calismada ¢ikis akimi 0.1A den
biyik oldugundan emin olunmahdir.
1. Diyot ile tutma: Disik power oldugunda kullanilir (Sekil D)
2. Diyot + Zener ile tutma: Yuksek power oldugunda ve sik On/Off durumunda kullanilr (Sekil E)

® Manual harici ¢cikis: Ornegin, Y4 ve Y5 motorun ileri ve geri calismasini kontrol ediyor, harici olarak miihir devresi,
dahili PLC programi ile emniyeti saglar ve beklenmeyen hatalarin olugsmasini énler.

m Differential Ciki § Baglantisi
® ASDA-A & A+, ASDA-A2 serisi surtculer ile DVP-PM differential ¢ikis



DVP-PM differential output Driver

Circuit for
Photocouple

Twisted pair

cable —
RP+ ¢ /SIGN[36 o
RP — I ‘ ‘ Circuit for
T : SIGN]37 Photocouple
® ASDA-B serisi sirtcu ile DVP-PM differential ¢ikis
DVP-PM differential output Driver
[PLS [21 Circuit for
pLs [22 Photocouple
Twisted pair
cable FGO —
RP+ ¢ /SIGN[19 L
RP — I ; Circuit for
T SicnTzo Photocouple
® ASDA-AB serisi slriicl ile DVP-PM differential ¢ikis
DVP-PM differential output Driver
FP
Ep |+ 3 , PII‘S 43 e ~  Circuit for
=p- ? PLS a1 ~J_% Photocouple
Twisted pair
cable FGO —
RP+ # SIGN]36 o
RP — | ‘ 1 Circuit for
TR SIGN37 Photocouple

O BAT.LOW Indikator

Pil voltaji dusuk oldugu zaman BAT.LOW indikator ON olur. Bu durum meydana geldiginde, programin ve kalici
datalarin silinmeden korunmasi i¢in derhal pilin degistiriimesi gerekir.

Power kesildikten sonra, kalici alandaki datalar beslemesi pil tarafindan saglanan SRAM hafizaya saklanir.
Onun icin pil voltaji disik seviyede oldugu zaman enerji 1 dakikadan fazla kesildiginde, kalici alandaki
datalarin degeri silinir. Eger sirekli kalici alandaki D datalarin degeri ve PLC programi saklanmak isteniyorsa
asagida belirtilen “Flash ROM surekli kaydetme ve geri alma mekanizmasi ” inceleyiniz.

Surekli kaydetme mekanizmasi

WPLSoft (Options -> PLC<=>Flash) kullanarak kalici datalar Flash ROM hafizaya kaydedilebilir. (Yeni
belirlenen datalar hafizada dnceden kaydedilenler ile yer degistirir).

Geri alma mekanizmasi

Eger pil voltaji dusiuk (BAT.LOW indikatér ON iken power kesilmeden 6nce) ve power 1 dakikadan fazla kesili

ise DVP-PM unitesi eneriji ilk kez verildigi zaman FLASH ROM'da ki kalici data alani D’leri ve programi otomatik
olarak SRAM hafizanin icine kaydeder.

= Pil Omri

Sicaklik (°C) -30 0 25 50 70
Omiir (yil) 10 9 8 6 5




