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Bilgi Dokumani
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UYARI

A Bu bilgi dokiimani sadece PLC'nin elektriksel 6zellikleri, genel 6zellikleri, kurulum&baglanti, hata giderilmesi ve

cevre donanimlari hakkinda agiklama saglar. Programlama ve komutlari EP serisi ile uyumlu olup bunlarla ilgili
detayli bilgi igin PLC Uygulama Manualine bakiniz. Diger gevre elemanlari ile ilgili detayh bilgi icin ilgili Griinin

manualine bakiniz.

A

(Or: Kapali bir pano iginde kullaniimalidi

A

r.)

Bu cihaz ACIK TIP bir PLC'dir. PLC tozun, rutubetin, elektrik sok ve titresim riskinin oldugu yerlerden uzak
yerlerde kurulmalidir. Ayrica PLC'nin zarar gérmemesi igin kuruldugu yerde gesitli koruyucu 6nlemler alinmahdir.

Girig/Cikis Terminallerine kesinlikle dogrudan AC Power baglamayin. Bu durum PLC'ye zarar verebilir. Enerji

vermeden 6nce baglantilarin dogru yapildigindan emin olun. Elektromanyetik guriiltiiyd engellemek igin,

PLC'nin diizgin olarak toprakland

1gina, emin olun.
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2.1 Model Adi Agiklamasi ve Cevre Birimler

DELTA DVP Serisi PLC'leri sectiginiz icin tesekkdrler.

DVP-SA serisi PLC'lerde 12 nokta vardir. (8 giris

noktasi+4 cikis). PLC Ana Islemci Unites

kullanmak icin birgok komut igerir. 8K program
hafizas| kapasitesine sahiptir. Cesitli uygulamalar igin

SS serisine baglanabilen bitiin ilave Unitelere
baglanabilir. (Maksimum 112-Giris/112-Cikis

i (MPU
( ) PLC Model->
Input Power Supply Spec. >

Output Module Spec. >

Barcode and Serial Number
CPU Version ‘

ilavesi),

analog modul..vb. Gli¢ kaynagi MPU'dan bagimsiz

olup kurulum sirasinda az yer kaplar.
@ Model Adi

DVP12 SA 11 R

Series Name '—I
Points (8 inputs + 4 outputs)
SA Series -— |

@  Cevre Donanimlar
O DVPHPPO02: El Programlama Panel

R: Role
T: Transistor

——® DC Power Girisi

@  Seri Numarasi

@  Etiket Agiklamasi

MODEL : DVP12SA11R

POWERINPUT  :24DC6W MAX

OUTPUT MODULE : 2.0A 250Vac 50/60Hz RES. LOAD

(LTI
12SA11R0T4020001

V1.00

DELTA ELECTRONICS INC.

MADE IN XXXXXX

12SA11RO T 4 020001

Production number
Production week
Production Year 2004
Production factory
Version type

@ Production model

O WPLSoft: Windows Ladder Lojik Programlama Yazilimi
[0 DVPACAB115: 1.5M Kablo (HPP <--> PLC, DVPHPPO02 iginde mevcut)
OO0 DVPACAB215: 1.5M Kablo (PC (DB9+DB25) <--> PLC)
[0 DVPACAB230: 3.0M Kablo (PC (DB9+DB25) <--> PLC)
0 DVPACAB2A30: 3.0M Kablo (PC (DB9) <--> PLC)

2.2 Uriin Profili ve Taslagi

37.4 he

égfvww 25A 3dD:

29500

Birimler :mm

Durum indikatéri: POWER, RUN,
ERROR, BAT.LOW

-

2 RUN/STOP anahtari

3 VRO: M1178 Basglangi¢/D1178
Karsilik gelen deder

4 VR1: M1179 Baslangig/D1179
Karsilik gelen deger

DIN ray klip

y 0
Oy =5
E’/@Wﬁ
i .
: =

/0 terminalleri

5

6

7 1/0 nokta indikatorleri

8 COM1 (RS-232) (Rx) indikator

[ Pil Degisimi: Lutfen pili 3 dakika iginde degistiriniz, aksi taktirde PLC

dahili datalari (program alani, gercek za
kaybolabilir veya zarar gorebilir.

man saati, kalici register'ler)

Madde Ozellikler Aciklamalar ’ POWER M1031 kalici olmayan| M1032 kalici Fabrika
Kontrol Metodu Sakli program, saykil tarama sistemi : il Off®On STOPPRON RONpeTOP alani temizieme | alani temizieme | Degeri
- > - — M1033=0ff, silinir
1/0 Isleme Metodu Egt:]grlsleme metodu (END komutu islendigi 1/0 refresh komutu mevcut Kalici-degil Silinir Degismez M103=0n, Silinir Degismez 0
degismez
isleme Hizi Temel Komutlar (birkag us) H)églt;lggnsaulét))mutlan Kalici Degismez Degismez Silinir 0
Program dili Commands + Ladder Logic + SFC Step Komutlar Mevcut Cl)ﬁglel\)/(l,rCe);iesltZ} Ik Degeri Degismez Degismez ilk Deger
Program Kapasitesi 7920 STEPS SRAM + Pil File register Dedismez 0
32 Temel Komut (STL/RET mevcut) g iy
Komutlar 168 Uygulama Komutu D I I
e s X0~X177, oktal (8'li) sayi sistemi, 128 - .
X [Harici Giris Roles Toplam G ktal karsilik gel
ici Giri ' nokta e | nowaaring karsie 9e Madd Model| by/p12sA11RIT | DVP08SM11N | DVPO8SN11R/T| DVPO8SP11R/T|DVP16SP11R/T]
Y |Harici Cikis Rélesi YO~Y177, oktal (81i) say1 sistemi, 128 nokta [Cikis noktalarina kargilik geli —
nokta (Cikis noktalarina karsilik gelir . MPU: 24VDC (-15%~20%) (DC power ters giris baglantisina karsi korumalidir.),
Genel MO~M51T, 512 nokta (*1) Power supply voltaji ilave Uinite: MPU tarafindan beslemesi saglanir.
Yardimei Kalici M512-M999, 488 nokta (') | Toplam o taklar programda ON/OFF Sigorta 2A [ 250VAC -
Ml s MZ000~MA095, 2096 nokta (3) 4096 i Giic Tiketimi BW 5W I 5W [ sw [ 8w
Réle K anahtarlama yapabilir. C - - - —
Ozel M1000~M1999, 1000 nokta (bazilari nokta Izolasyon Direnci > 5 M? 500 VDC'de (Toprak ve bitiin I/O noktalari arasinda )
kalici) ESD: 8KV Air Discharge
T0~T199, 200 nokta (*1) Ses Bagisikli6! EFT: Power Line: 2KV, Digital I/O: 1KV, Analog & Communication 1/0: 250V
100ms T192~T199 Subroutine igin TMR komutu SET edilen degere 9ISy Damped-Oscillatory Wave: Power Line: 1KV, Digital 1/0: 1KV
7| Timer T250~T255, 6 nokia Accumulative (4) | '92@"ylastigi zaman, ayni numarali T RS: 26MHz~1GHz, 10V/m
10ms T200~T239, 40 nokta (*2) nokta |Kontagt ON olur. Topraklama Topraklama kablosu gapi L ve N terminallerinde kullanilan kablolardan kiigiik
T240~T245, 6 nokta Accumulative (*4) p olmamalidir. (Bittin DVP PLC'ler dogrudan topraga baglanmalidir).
1ms T246~T249, 4 nokta Accumulative (*4) Calisma: 0L/~55 (Sicaklik), 50~95% (Rutubet), Kirlenme Derecesi 2;
16.bit yukanr | C0-C95. 96 nokia (1) Galisma Ortami Saklama: -2501~701 | (Sicaklik), 5~95% (Rutubet)
£96~C199, 104 nokta (°3) CNT komutu SET edilen degere Titresim/Shock Di i Standard: IEC1131-2, IEC 68-2-6 (TEST Fc) / IEC1131-2 & IEC 68-2-27 (TEST E
32bit sayma |C200~C215, 16 nokta (*1) Topam| - o oD itregim/Shock Direnci andard: 2, 26 ( ©) - -2-27 ( a)
C | Counter |yukari/asagi  [C216~C234, 19 nokta (*3) 250 annﬁagl S‘N glu'ray umara AgGirlik (yaklasik) (q) 158 | 128 | 1541146 | 1411136 | 162/154
32bit yiiksek  |C235~C242, 1 faz 1 girig, 9 nokta (*3) nokta ' — - — - —
hizl asagi/ C246~C249, 1 faz 2 giris, 3 nokta (*3) Giris Noktasi Elektriksel Ozellikleri Cikis Noktasi Elektriksel Ozellikleri
yukari sayicl  [C251~C254, 2 faz 2 girig, 3 nokta (*3) Girig Tipi DC (SINK veya SOURCE) Cikis Tipi Roéle-R Transistor-T
Bas. step nokta |S0~S9, 10 nokta (*1) . - Akim 0.3A/1 nokta @ 400 1; YO ve Y1 yiksek
Sifir noktasi _[S10~S19, 10 nokta (IST komutu fle olan (SsteF%')adde’ diagram kullanilabilir Giris Akimi  |24VDC 5mA Ozeligi (15-2%})'&0)"‘3 hizh Gikis oldugu zaman, YO ve Y1 =
s Step [reset kullanilir) (*1) 1824 Kalici Aralik: 30mA
noktasi lfel”e' 22?;?2;;54%:0“;( 1)3 nokta |Baslangig: D1214 (K512) Off—On, 16VDC istiinde| | {018 _ 200V altnda) 3ovpe
ala . 384 nokda (*3) Son: D1215 (K895) AKtif Seviye 2ol _
Alarm S896~S1023, 124 nokta (*3) On—0ff, 14.4VDC 75VA YO ve Y1 yiksek hizl ¢ikis
Timer mevcut - [Timer preset degerine ulastigi altinda Maksimum (Enduktif) oldugu zaman, YO ve Y1 =
T degeri T0~T255, 256 nokta zaman, ilgili timer kontagi ON olur. Yikleme 90 W 9W/1 nokta 0.9W (YO0 = 32kHz, Y1 =
C0~C199, 16-bit sayici, 200 nokta Counter preset degerine ulagtigi Yaklasik 10ms (D1020 (Resistif) 10kHz)
¢ |Sayier meveut zaman, ilgili counter kontagi ON I ve D1021'den Off>0n
degeri C200~C254, 32-bit sayici, 50 nokta ' evap 0~10,000ms arasinda o
olur. )
_ - Zamani ayarlanabilir) Cevap Yaklasik 10 ms 20us YO ve Y1 yiiksek hizl
Genel D0~D199, 200 nokta (*1) Zamani s On—Off pulse cikiglaridir.
Data Kalici D200~D999, 800 nokta (*3) Toplam Data kaydetme igin hafiza alani. E 30us
D register D2000~D4999, 3000 nokta (*3) 5000 |ve F 6zel amagclar igin kullanilabilir.
Ozel D1000~D1999, 1000 nokta nokta 51 1 MODEL ADI & /O KONFIGURASYON |
Index EO~E3, FO~F3, 8 nokta (*1) | Standard MPU
File register 0~1599 (1600 nokta) (*4) Data kaydetmek icin ilave register Giris / Cikis Urdin
s Model Girig Birimi Cikis Birimi PP, I/0 Konfigiirasyon
Master kontrol Master kontrol dénglsu igin kontrol $ $ 9 Y
kimelenmis dongiisi_[\ON7: 8 nokta nokias sen Power | Noka| Tp | Nokia| Tp Gortnist
P |CJ, CALL komutlari P0~P255, 256 noktasi CJ, CALL komut konum noktasi.
1001 (X0), 1101 (X1), 1201 (X2), 1301 (X3), 1401 )
Harici interrupt (X4), 1501 (X5); 6 points (all are rising-edge DVP12SA11R 8 4 Role
| trigger) Interrupt subroutine komut konum
Time interrupt 1600 (1Tms), I7oo (1ms), (oo = 1~99ms) noktasi DC Sink
Yiksek-hizli sayici |1010, 1020, 1030, 1040, 1050, 1060; 6 nokta 24VDC veya Sourcel
Haberlesme 1150, 1 nokta
K |Decimal K-32,768 ~ K32,767 (16-bit uygulama) DVP12SAMT 8 4 Transistor
K-2,147,483,648 ~ K2,147,483,647 (32-bit uygulama)
H |Hexadecimal H0000 ~ HFFFF (16-bit uygulama), HO0000000 ~ HFFFFFFFF (32-bit uygulama)

Programlama portu

COM1: RS-232, COM2: RS-485 (Master/Slave), Ayni anda kullanilabilir.

Analog Volume / Kalici
Takvim (RTC)

MPU 2 nokta VR mevcut / MPU RTC mevcut

Ozel ilave Modil

badlanabilir)

SS Serisi ile ayni modiiller kullanilabilir (AD, DA, PT, TC, XA, RT). (Max. 8 Ozel Modiil

*1: Sabit kalici olmayan alan, degistirilemez.
*2: Kalici olmayan alan, parameter ayari ile kalici alana donusturilebilir.

*3: Kalici alan, parameter ayari ile kalici olmayan alana dénusturilebilir.
*4: Sabit kalici alan, degistirilemez.

9 COM2 (RS-485) (Tx) indikator - Genel Kalici Ozel yardime! réle Kalici
MO0~M511 M512~M999 M1000~M1999 M2000~M4095
10_COM1 (RS-232) programlama portu Yardimel Kalici (default) Kalici (default)
11_Etiket Role Kalici-degil (sabit) Bas: D1200 (K512) | qaeistriomes Bas: D1202 (K2000)
12 llave port Son: D1201 (K999) Son: D1203 (K4095)
I anit tai delii T 100 ms 10 ms 10ms 1ms 100 ms
13 llave Gnite montaj deligi Timer T0 ~T199 T200~T239 T240~T245 | T246~T249 | T250~T255
14 DIN ray (35mm) Kalici-degil (sabit) Kalici-degil (sabit) Accumulative Kalici (sabit)
15 llave Unite klip 16-bit yukari sayma 32-bit yukari/agagi sayma [32-bit yuksek-hizli asadi/yuk.sayma
16 COM2 (RS-485) Haberlesme c C0~C95 C96~C199 C200~C215 C216~C234 C235~C245 | C246~C255
portu Counter  [Kalici-degil Kalici (default) Kalici-dedil Kalici (default) Kalici (default)
17 DC Power girisi (sabit) | B2 D1208 (K96) (Sabit)g Bas: D1210 (K216) Bas: D1212 (K235)
Son: D1209 (K199) Son: D1211 (K234) Son: D1213 (K255)
18_RS-485 Kablo (standart aksesuar) Genel Kalici Ozel Register Kalici
19 Power giris kablosu (standart b D0~D199 D200~D999 D1000~D1999 D2000~D4999
. . Register Fabrika degeri kalici. Fabrika degeri kalici.
20 Pil Kapagi Kalici-degil (sabit) Bas: D1216 (K200) zazf'_ar.' .‘I‘a"c' ve Start: D1218 (K2000)
21 Pil soket baglantisi Son: D1217 (K999) egistirilemez. End: D1219 (K4999)
22 Pil montaj File Register Kalﬁ(irl((s?b?t?

FONKSIYON OZELLIKLERI

[J Power On/Off yapilacagi zaman veya MPU RUN/STOP oldugunda:

6.1 PLC Montaj ve Baglanti Notlari
(J Kurulum ve DIN ray

DVP serisi PLC'ler DIN rayi kullanilarak panoya
sabitlenebilir. DIN rayr 35mm yUkseklikte ve 7.5 mm
derinlikte olmali. PLC DIN rayina monte edildikten sonra
sagdan ve soldan bileziklerle sabitlenmelidir. Bu sayede
terminallere bagli kablolarin kopma ve yerinden ¢ikma
ihtimali en aza inmis olur. PLC'nin altinda kiigik sabitleyici
klipler vardir. PLC'yi DIN rayina sabitlemek igin bu klipleri
bastiriniz. PLC'yi yerinden ¢ikarmak igin énce bu klipleri
aciniz ve ardindan PLC'yi DIN rayindan ¢ekiniz. (Sagdaki

sekilde gorlldigu gibi).

DVP serisi PLC'leri kurarken,
sicaklik dagiliminin saglanabilmesi
icin PLC'nin gevresinde gerekli
boslugun  birakildigindan emin
olun. (Asagidaki sekilde gorildlgu

gibi).
N

D >50 mm

[J Baglanti
22-16AWG

e
_#T_\

Notlar:
[J PLC I/O baglantilari igin 22-16AWG (1.5mm) tekli kablo veya coklu kablo
kullanilabilir. Kablo terminal 6zellikleri soldaki sekilde goriindigi gibi olmalidir.
PLC terminal vidalari sikma tork orani 5-8 kgf-cm (4.3-6.9 in-dbs) olmalidir.
) 1/O sinyal kablolari ve power supply kablolari ayni kablo blogunun icinden

gegiriimemelidir.

6.2 Baglanti Notlari
(J Galisma Ortami

1. PLC'yi tozlu, dumanli, metal pargaciklarin ve yanici gazlarin bulundugu ortamlara kurmayin.
2. PLC'yi yiiksek sicaklik veya ylksek rutubet olan ortamlara kurmayin.
3. PLC'yi rafa veya diizgiin olmayan ylizeylere kurmayin.

[J Power Girig Baglantisi

DVP-SA serisi PLC'ler DC besleme ile beslenir. PLC'leri calistirirken litfen asagidakilere dikkat ediniz.



1. 24VDC ve 0 V terminallerine power baglarken litfen dikkat edin. (Voltaj araligi 20.4VDC - 28.8VDC). Voltaj

20.4VDC'den kiiglikse PLC uygulamasi duracak butiin ¢ikislar OFF olacak ve ERROR LED Flash yapacak.

2. MPU'yu topraklamak igin 1.6mm veya Ustl kablo kullaniimalidir.

3. Eger power 10 ms'den az bir sire icin kesilirse PLC aynen galismasina devam eder. Eger enerji daha uzun sire
kesilirse veya besleme voltaji diserse, PLC galismasi durur ve bitiin ¢ikiglar stop olur. PLC'ye enerji tekrar
verildigi zaman otomatik olarak normal galismasina geri déner. (PLC'nin iginde kalici yardimci réleler ve kalici
register'ler vardir. Latfen PLC'yi programlarken bunlara dikkat edin.)

DC Girig Tipi )

Fl 17

20.4V~28.8V
>
-
2A
—

Lt

() Guvenlik Rehberi
PLC birgok donanimi kontrol edecegi igin, bu donanimlardan herhangi birinin hareketi diger tim donanimlari da
etkiler, ve bu donanimlardan birinin arizalanmasi bitiin otomatik kontrol sistemini etkiler ve sonunda tehlikeli
durumlar olugabilir. Tavsiye edilen power baglantisi:

AC yukler icin besleme

Power Devresi koruma sigortasi (3A)

5

MC

Power On pilot indikator

©
3= IP|

Acil stop
Beklenmeyen durumlarda mekanizmanin tim enerjisini
hemen kesmek igin acil stop olmalidir.

gos

Sistem Devresinin Izolasyon Birimi

W .
s
s (I
® we N
Sistemin enerjisi aniden kesilip geldiginde olasi kararsizligi

mMC onlemek icin glic devresinde elektromanyetik kontaktér ve
réle kullanilarak izolasyon birimi olusturulur.

l

DVP PLC MPU (ana iglemci birimi)

Topraklama

G| X8

Power supply:
AC: 100~240VAC, 50/60Hz
DC: 24VDC

() Giris Noktasi Baglantisi
PLC giris noktasina DC power girisi baglamak igin 2 tip bagdlanti sekli vardir: SINK ve SOURCE.

© SINK ve SOURCE tipi DC power PLC giris baglantisi asagida gosterildigi gibidir:

Sink = S/S ortak terminaline 24VDC (+) baglanir Source = S/S ortak terminaline 24VDC (-) baglanir

S/S v X0

Sinllmg
'

[N

1
|

N 121
T : Soulips_

Giris Noktas1 Esdeger Devresi Baglanti Devresi
DC Tip
(DC Signal IN)
20 ov ss 0 X1 x
SINK Mod
Baglanti Devresi
DC Tip
(DC Signal IN)
SOURCE Mod
) Cikis Noktasi Baglantisi
DVP-..41.R 1. DVP-SA Serisinde iki gesit ¢cikis moduli vardir. Réle/ Transistor.

Elektriksel 6zellikler icin fonksiyon 6zelliklerine bakiniz.

2. Ortak terminallerin ¢ikis baglantilarini yaparken dikkatli olun.
Ornegin DVP12SA11R ¢ikig terminal bagdlantilar yapilirken YO
ctkisi CO ortak terminalini, Y1 ¢ikisi C1 ortak terminalini ve
Y2,Y3 gikislari C2 ortak terminalini kullanir.

ik

CO YO C1 Y1 C2 Y2 Y3

RELAY OUTPUT

DVP-***11.T

Hareket Gostergesi: Cikis noktasi aktif oldugu zaman, 6n tarafta o
cikisa karsilik gelen indikator ON olur.

TRANSISTOR OUTPUT
|

3. Izalasyon devresi: PLC i¢ devreleri ve giris modiilleri arasinda
izolasyon igin optokuplor kullanihr.

CALISMA |

1

1t Power Gostergesi

Enerji geldigi zaman MPU veya ilave Uniteler Gzerindeki "POWER" LED ON olur. (Yesil). Eger MPU enerjilendigi halde
indikator ON olmazsa PLC'ye 24V'dan fazla bir voltaj uygulanmis anlamina gelir Bu durumda +24V ve 24G baglantilari
sokulur ve yerine 24VDC power supply baglanir. Eger ERROR LED hizli hizli yanip séniiyorsa bu +24V beslemenin
yetersiz oldugu anlamina gelir.

1t Dustk Voltaj Gostergesi

ilave Unite Gzerindeki "LOW V." LED ON ise bu giris voltajinin yetersiz oldugu anlamina gelir ve bu ilave unite
lizerindeki bitin gikiglar OFF olur.

13X DUstk Pil Voltaj Gostergesi

MPU'nun 6n tarafinda "BAT.LOW" LED'l vardir. Bu LED ON oldugu zaman, bu pil voltajinin yetersiz oldugu anlamina
gelir. Litfen pili 3 dakika iginde degistirin. Aksi takdirde kullanici programi ve kalici datalari silinebilir veya kaybolabilir.

J Hazirhk
B Enerji vermeden 6nce power baglantisi ve 1/0O baglantilarin uygun olarak baglandigindan emin olun. Ve 1/O

terminallerine AC110V veya AC220V baglamayin. Olasi bir kisa devre durumunda dogrudan PLC zarar gorebilir.

O Cevre donanimlari kullanarak (PC,HPP) MPU'ya program ylkledikten sonra MPU uzerindeki ERROR LED = ON
degilse, bu programin dogru oldugu ve kullanicinin RUN komutunu bekledigi anlamina gelir.

O Cikis kontaklarinin ON/OFF testini yapmak igin HPP kullanin.
J Calisma & Test

Eder MPU'nun "ERROR" LED flash yapmiyorsa, RUN/STOP anahtari veya gevre birimler kullanarak (HPP veya
WPLSoft) RUN komutu verilebilir, RUN indikatorii ON olur. E§er PLC'de program yoksa RUN indikatérii ON olmaz.

Calisma sirasinda timer degerini, counter degerini ve register degerlerini gériintilemek icin HPP kullanilabilir. Ayrica
HPP'den register degerleri degistirilebilir ve I/O noktalari ON/OFF yapilabilir. Eer ERROR LED = ON (fakat sabit
olacak), Bu kullanicinin programinin énceden ayarlanan overtime limit astigi anlamina gelir. Kullanici programini
kontrol eder ve tekrar ON/OFF fonksiyon islemini yapar. (PLC otomatik olarak STOP moda geger).

J PLC Girig/Cikis Cevap Zamani
PLC'nin toplam cevap zamani (giris sinyali geldiginden ¢ikis hareketine kadar olan) asagidaki gibi hesaplanir:
Cevap zamani = giris gecikme zamani + program tarama zamani + ¢ikis gecikme zamani

10ms (fabrika degeri), D1020 ve D1021 datalarindan 0~15ms
ayarlanabilir.

Giris Gecikme Zamani

Program Tarama Zamani | Litfen D1010 datasinin kullanimini inceleyin.

Cikis Gecikme Zamani | Rdle modili: 10ms. Transistér moduli: 20~30us.

J PLC Temel Komutlar ve Uygulama Komutlari:
© MPU'nun igindeki Temel komutlar ve uygulama komutlarinin hepsi DELTA DVP-PLC EP Serisi MPU'lar igindeki
komutlarla aynidir. Iigili temel komutlar ve uygulama komutlari igin DELTA DVP PLC Teknik Uygulama Manualini
inceleyiniz
© DVPHPP el programlama terminali, DPLSoft (DOS versiyon) ladder diagram yazma programi veya WPLSoft
(Windows versiyon) ladder diagram yazma programi DELTA DVP Serisi PLC'lere program yazmak igin

kullanilabilir. DVP12SA MPU'ya basit bir transfer kablosu ile baglanilabilir ve bu kablo Gzerinden MPU'ya
program yazilabilir, MPU icindeki program alinabilir on-line izleme yapilabilir.

I ILAVE UNITE BILGISI [

DVP-SA Serileri X giris noktalarini ve Y ¢ikis noktalarini arttirmak igin ilave Uniteler saglar.
© Dijital I/0 ilave Unite

Giris / Cikis
Model Power Giris Birimi Cikis Birimi Urlin Gorunlist
Nokta Tip Nokta Tip
DVP08SM11N 8 0 Yok
DVP08SN11R 0 8 Réle
DVPO8SN11T 0 8 Transistor
DC Sink veya
DVPOSSP11R | 24VDC 4 Source 4
Roéle
DVP16SP11R 8 8
DVPO8SP11T 4 4
Transistor
DVP16SP11T 8 8
© Analog / Sicaklik Modiil ilave Uniteler
Model Power Giris / Cikis Gg:il;:i@u
DVP04AD-S 4in/0 out | 14-bit ¢6zlnirlk, -10~+10V(1.25mV)veya-20~+20mA (511A)
DVP02DA-S 0in/2 out | 12-bit gdziintrliik, 0~+10V (2.5mV) veya 0~+20mA (511A)
DVPO4DA-S 0in/4 out | 12-bit gdziindrlik, 0~+10V (2.5mV) veya 0~+20mA (511A)
. 12-bit gozuniirlik, Al: -10~+10V (5mV) or -20~+20mA (2011A)
DVPOGXA-S | 24VDC | 4in/20ut | 45 pit csziiniirlizk, AO: O~+10V (2.5mV) or 0~+20mA (511A)
DVPO04PT-S 4in/0 out | -200~+600°C (0.1°C) veya -328~1112°F (0.18°F)
DVP04TC-S 4 in/0 out | J type: -100~700°C (0.1°C) veya type: -100~1000°C (0.1°C
DVPO8RT-S 8in/0 out | -20~+160°C (0.1°C) veya -4~320°F

3% Ozel modiillerle ilgili detayli bilgi igin ilgili modilin user manualine bakiniz.

© Power Cikis Modulu

Giris / Cikis . T
Model Giris power Cikis power Urlin Goriiniist
100~240VAC Cikis Voltaji: 24VDC
DVPPSO01 (50/60Hz) Max. Cikis akimi: 1A
100~240VAC Cikis Voltaji: 24VDC
DVPPS02 (50/60Hz) Maks. Cikis akimi:
Power Modiil Dijital 1/0 ilave Unite
DVPPS01 DVPPS02 DVP08SM DVPO8SN DVPO08SP DVP16SP
DVP-PSO1 DVP-PS02
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[o] | HATA KONTROL |

@ On panel indikatérlerine bakilarak hata belirlenebilir. Hata olustugu zaman liitfen asagidakileri kontrol ediniz.

1t “POWER” LED
MPU'nun 6n tarafinda "POWER" LED vardir. MPU enerjilendigi zaman yesil LED ON olacak. Eger MPU enerjilendigi
halde yesil LED ON olmasa ve giris beslemesi normalse PLC'de problem var demektir. Litfen PLC'yi en yakin
saticiniza goéturdn.

1t PLC “RUN” LED
PLC'nin durumunu gosterir. PLC calismada oldugu zaman RUN LED'l yanar ve kullanicilar PLC ¢alisma modunu
degistirmek icin (RUN/STOP) HPP EIl Programlama terminali veya Ladder Diagram Yazma Programi kullanabilir.

1* “ERROR” LED
Eger MPU'ya hatali program gonderildiyse veya komutlarin parametreleri izin verilen degerlerin disinda ayarlandiysa
ERROR indikatori flash yapar. Bu durumda kullanici PLC'nin D1004 datasina bakar buradan hata kodunu okur ve
Hata Kodu tablosundan bu koda karsilik gelen hatanin ne oldugunu gérir ardindan gerekli diizeltmeyi yapar. Ayiica
hatanin olustugu adres PLC'nin D1137 datasina kaydolur.
ERROR LED ON oldugu zaman (flash yapmiyor-sabit), MPU'nun M1008 6zel rélesinin durumuna bakilir. Eger
M1008=ON ise bu program tarama zamaninin D1000'de ayarlanan zaman asimi siresini astigi anlamina gelir. Bu
durumda 6nce PLC RUN/STOP anahtari STOP konumuna getirilir ve D1008 datasindan zaman asiminin meydana
geldigi adres gorindr ve problemi ¢ézmek icin WDT komutu kullanilir.

1t “BAT.LOW” LED
Pil voltaji diisiik oldugu zaman, "BAT.LOW" LED ON olur, ve bu durumda pil miimkiin oldugunca ¢abuk degistiriimelidir.
Aksi takdirde kullanicinin programi ve kalici datalari kaybolabilir. (PLC'nin igindeki programi ve kalici datalari
koruyabilmek igin pil 3 dakika iginde degistiriimelidir).

1t “input” LED
Giris noktalarinin ON/OFF durumu "input" LED'lerinden kontrol edilebilir., veya giris noktalarinin durumlari HPP veya
PC kullanilarak goriintulenebilir.

1% “Output” LED
Output LED ¢ikis sinyallerinin ON/OFF durumunu gosterir. Eger ¢ikis LED'in durumu ilgili ¢ikisin durumundan farkliysa:

1. Asinyik veya kisadevreden dolay! kontak erimis veya bloke olmus olabilir. 2. Vidalarin gevsememis oldugu kontrol
edilir.
® Hata Kodu (D1004, Hexadesimal No) Tablosu

Hata Hata

Kodu Agiklama Kodu Agiklama
0001 | S kullanim limiti agildi 0F08 | REF yanlis kullanildi

0002 | P ikinci kez kullanildi veya kullanim limiti agildi | OF09 | WSFR, WSFL yanlis kullanildi
0003 | KnSm kullanim limiti agildi OFOA | TTMR, STMR yanls kullanildi

0102 Interrupt Pointer, |, ikinci kez kullanildi veya | OFOB | SORT Komutu kullanim sinirlari diginda
kullanim limiti agildi

0202 | MC kullanim limiti asildi 0FOC | TKY Komutu kullanim sinirlan diginda

0302 | MCR kullanim limiti agildi OFOD [ HKY Komutu kullanim sinirlari diginda

0401 | X kullanim limiti agildi 1000 | ZRST yanlis kullanildi

0403 | KnXm kullanim limiti asildi C400 | Yanhs komut kullanildi

0501 | Y kullanim limiti agildi C401 | Genel devre (ladder) hatasi

0503 | KnYm kullanim limiti asildi C402 | LD / LDI komutlari 9 kereden fazla pespese kullanildi
0601 | T kullanim limiti asildi C403 | MPS 9 kereden fazla pegpese kullanildi

0604 | T register kullanim limiti asildi C404 | FOR-NEXT 6 step ve iizerinde

0801 | M kullanim limiti asildi C405 | STL/RST FOR-NEXT arasinda kullanildi

0803 | KnMm kullanim limiti agildi
0D01 | DECO yanlhs kullanildi
0D02 | ENCO yanlis kullanildi

SRET/IRET FOR-NEXT arasinda kullanildi
MC/MCR FOR-NEXT arasinda kullanildi
END / FEND FOR-NEXT arasinda kullanildi

0D03 | DHSCS yanlis kullanildi C407 | STL 9 kereden fazla pespese kullanildi

0D04 | DHSCR yanlis kullanildi C408 | MC/MCR STL iginde kullanildi

0D05 | PLSY yanlis kullanildi I/P STL iginde kullanildi

0D06 | PWM yanhs kullanildi C409 | STL/RET Subroutine iginde kullanildi

0D07 | FROM/TO yanlis kullanildi STL/RET Interrupt Service Routine iginde kulanildi
0D08 | PID yanlig kullanildi C40A | MC/MCR Subroutine iginde kullanildi,

0D09 | DHSZ yanlis kullanildi MC/MCR Interrupt Service Routine iginde kullanildi
0EO01 [ C kullanim limiti asildi C40B | MC/MCR komut adresi NO’dan baslamadi.

0E04 [ C register kullanim limiti agildi C40C | MC/MCR N adresi farkl

0EO05 | DCNT CXXX yanhs kullanildi C40D | I/P dogru kullaniimadi

0E18 | BCD ddnusim hatasi C40E | Son FEND komurundan sonra IRET gdriinmiyor.

0E19 [ Bélme hatasi (bdlen=0) Son FEND komutundan sonra SRET gériinmiiyor.

OE1A | Bilesen kullanim limiti asildi. (E ve F dahil) C41C | llave tnitelerdeki I/O noktalari limiti agti.
OE1B | Negatif kok C41D | Ek modiil sinir agimi

OE1C | FROM/TO Haberlesme hatasi C41E | Ek modul ayar hatasi

0F04 | D register kullanim limiti agildi C41F | Data yazim hatasi

0F05 DCNT DXXX yanls kullanildi C4FF | Gegersiz komut

0F06 SFTR yanhs kullanildi C4EE | Programda END komutu yok

OF07 SFTL yanhis kullanildi




